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Conclusions / Résultats Environnement instrumental exceptionnel pour étendre I'lapproche :
* Algorithme restituant DSD + vent vertical : * 3 radars Doppler : ROXI (10GHz, spectres), MRR (24GHz, spectres), BASTA (94GHz, Z et W).
» a partir des données d’un seul radar Doppler et de mesures au sol. » Tirer parti du multi-fréquences
» Cohérence physique apportée par le modele de propagation * Intérét pour processus fortement dépendant de la gamme de taille (collisions, turbulence).

e Plusieurs disdrometres : DBS, Parsivel.

* Validation des résultats et analyse physique d’évenements de pluie faible. , A
» Combiné aux radars : controle humidité, atténuation radomes.

Perspectives

e Restitution d’autres parametres : intensité de turbulence, humidité relative, atténuation radéme.
* Ajout d’autres processus : vent horizontal (déja abordé sur données simulées), collisions.
e Evaluation et/ou estimation de la paramétrisation des phénomenes.

 Radar Météo France de Trappes a proximite
» Bonne connaissance du contexte météorologique.
» Pourrait éventuellement permettre de passer en 2D.




