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New Tools

* Observatory building to
enhance access and
environment

* Controlled rooms for
optimal environment

* Secured roof for safety
environment

* Laser and environment
e 1L e W monitoring
=== { H * Operation supervisor based on python

server, bash scripts & log files
H * New IPRAL Automatic monitoring
and Quality Assurance pnt QUAND LE SCRIPT EST FINI

New 3 A laser: Lumibird Qsmart-450
Laser power & phase matching control -

New “eye-safe” alignment module -
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Optical protection to prevent damage |

B Run IPRAL Preparation (Initialisation)

Due to back reflections

Safety devices to secure workers and

visitors during operations

Observations IPRAL période du 2024-05-07 au 2024-05-12
Signaux corrigés de l'altitude - 1064 nm

20

19

18

17

16

15

Altitude au dessus de la mer [m]

|

l‘w‘a

T l i :
‘l.’*“wlh-w | il J‘“w" J‘\l

ki

-
L [ ______ _______[ A
D
9 o>

\Ua \
\,\\06

L

Ual \
\,\\06

AN
S o
Sl - 1\ > > > o S o A0 A0 A0 ! ~ AN

Data processing & Algorithms Optical path design New Operation & data acquisition
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Single Calculus Chain (Standard ACTRIS Algo) 1- Début s controle du laser par spectra

Constat effectif de la perte d'NRJ due a un déplacement du miroir de fond de cavité. Suspission de probleme de

O : k température. Florian a noté que le soleil donne a travers la trappe directement sur le laser et que cela peut étre L. _‘ : - e LIDAR IS IDLE
ngOlng Wor chaud. Ou alors ce sont les écarts de température entre la journée quand le laser fonctionne et la nuit avec une - '
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